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Naslov URL Autori Naslov izvornika

Upravljanje izravno pogonjenih elektrohidrauličkih sustava Benić, Juraj

Kognitivni model zatvorene okoline mobilnoga robota temeljen na mjerenjima Pavlic, Tomislav

Spoznajni model upravljanja grupom industrijskih robota Stipančić, Tomislav
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