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Determining the Energy-Optimal Path of Six-Axis Industrial Robotic manipulators Using Machine Learning and
Memetic Algorithms

Baressi Segota, Sandi

Povecanje ucinkovitosti viSegranskog istosmjernog pretvaraca za stacionarne baterijske spremnike energije
promjenom broja aktivnih grana

Brandis, Andrej

RAZVOJ | PRIMJENA KOSIMULACIJSKIH SUSTAVA ZA SINTEZU REGULACIJSKIH STRUKTURA ASINKRONOG STROJA

Varga, Toni

PROCJENA STANJA TESKIH ELEKTROMOTORNIH POGONA S VISOKONAPONSKIM ASINKRONIM KAVEZNIM
MOTORIMA PRIMJENOM NUMERICKIH RELEJA

Jahi¢, Adamir

Neizraziti estimator magnetskoga toka vektorski upravljanoga sinkronog stroja napajanoga iz ciklopretvaraca

Cikac¢, Dominik

UNAPRJEDENJE ESTIMACIJA PARAMETARA | VARIJABLI STANJA ASINKRONOG STROJA PRIMJENOM STATISTICKIH
METODA

Bensi¢, Tin

OPTIMIRANJE SMJESTAJA UREDAJA DINAMICKE KOMPENZACIJE NA POSTROJENJIMA ELEKTRICNE VUCE

Pavlek, Josip

OPTIMIRANJE ODRZAVANJA ELEKTROAGREGATA U SLOZENIM SUSTAVIMA

Baresi¢, Dejan

MODELIRANJE SINKRONOG MOTORA S UNUTARN]JIM PERMANENTNIM MAGNETIMA | KONCENTRIRANIM
NAMOTOM

Corluka, Venco

Gubici u praznom hodu kaveznih asinkronih strojeva

Hederi¢, Zeljko
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