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Naslov URL Autori Naslov izvornika

RAZVOJ NUMERIČKI UPRAVLJANOG STROJA PARALELNE KINEMATIČKE STRUKTURE ZA IZRADU ORTOZA Obrovac, Karlo

Uspostavljanje sljedivosti kod računalne tomografije u dimenzionalnom mjeriteljstvu Horvatić Novak, Amalija

Istraživanje efektivnosti sustava upravljanja kvalitetom Maglić, Leon
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