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Naslov

URL

Autori

Naslov izvornika

Autonomna navigacija mobilnih robota zasnovana na ultrazvuc¢nim senzorima udaljenosti

Ivanjko, Edouard

Optimal control of a tower crane based on the polytopic linear parameter varying model

lleg, Sandor

Upravljanje mlinovima ugljena u termoelektranama na ugljen

Frankovi¢, Valdi

Proracun i analiza magnetskih aktuatora za srednjenaponske sklopne aparate i aprature

Bago, Zeljko

Izvedba estimatora brzine vrtnje za industrijski regulator s izmjeni¢nim klizno-kolutnim motorom

Poljugan, Alen
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