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Autonomna navigacija mobilnih robota zasnovana na ultrazvuc¢nim senzorima udaljenosti

Ivanjko, Edouard

Integralni model za povecanje ulinkovitosti javne vodoopskrbe

Poljak, Davor

Modeliranje procesa i estimacija stanja u kontaktnoj povrsini automobilskog kotaca i podloge

Matusko, Jadranko

Upravljanje vjetroelektranom u primarnoj regulaciji frekvencije elektroenergetskoga sustava
zasnovano na referentno modelu

Becirovié, Elvisa

Coordinated optimal control of wind farm active power

Spudi¢, Vedrana

Automatizacija procesa distribucije i skladiStenja cementa

Malci¢, Goran

Upravljanje postrojenjem klimatizacije poslovnog objekta

Osman, Kresimir

Sustainability of embedded control systems for rail vehicles and power generation units

Marijan, Sinisa

Pose estimation of mobile robots in partially and completely unknown environments

Kitanov, Andrej

Adaptivno upravljanje istosmjernim uzlaznim pretvornikom napajanim gorivnim ¢lankom

Bjazi¢, Toni

Modeliranje i regulacija elemenata pogona vozila s izrazenim ucincima trenja

Ivanovié, Vladimir

Planiranje gibanja autonomnih mobilnih robota u dinamickim i nepoznatim unutarnjim prostorima

Dakulovi¢, Marija

Samopodesivi stabilizator elektroenergetskog sustava zasnovan na neizrazitom modelu

Tecec Ribari¢, Zlatka

elektroenergetskih sustava

Primjena kliznog rezima upravljanja u sekundarnoj regulaciji frekvencije i djelatne snage razmjene

Vrdoljak, KreSimir

Upravljanje vjetroagregatom s ciliem smanjenja dinamickih opterecenja konstrukcije

Jelavi¢, Mate

Procjena stanja nelinearnih dinamickih sustava s neodredenostima

Matusko, Jadranko

Time Optimal Control of Piecewise Affine Systems

Vasak, Mario
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Pogonsko optimiranje razdjelnih mreza genetskim algoritmom

Maras, Mladen

Procjena varijabli stanja automobilskog pogona s primjenama u regulaciji

Pavkovi¢, Danijel

Autonomous mobile robots localization in large indoor environments by using ultrasound range
sensors

Banjanovi¢-Mehmedovi¢, Lejla

Procjena tesko mijerljivih procesnih veli¢ina na temelju pogonskih podataka

Sliskovi¢, Drazen

Razvoj i primjena uredaja za mjerenje kvalitete elektri¢ne energije

Brnobié¢, Dalibor

Predikcijsko upravljanje procesima s viSe ulaza i viSe izlaza

Bego, Ozren

Sustav upravljanja propulzijom broda

Perié¢, Kristina

Ergonomijski prilagodljivo neizrazito vodenje procesa pri odrzavanju toplinskog komfora u
mjernom laboratoriju

Baus, Zoran

Motion planning of mobile robots in indoor environments

Macek, Kristijan

Optimiranje fotonaponskih sustava primijenjenih u navodnjavanju

Glasnovi¢, Zvonimir

Estimacija koncentracija komponenata u kemijskim smjesama

Brsci¢, Drazen

Slijedna konfiguracija sustava upravljanja mobilnim robotom

Simié, Ranko

Sustav za automatizaciju procesa uzduzne ventilacije u cestovnim tunelima

Horvat, Jasna

Identification and control of electronic throttle drive

Pavkovi¢, Danijel

Sprjecavanje potpunog zastoja u sustavima s diskretnim dogadajima primjenom Petrijevih mreza

Kezi¢, Danko

Sustavi upravljanja zasnovani na kliznim rezimima uz primjenu inteligentnih metoda

Barié, Miroslav

Upravljanje procesima prerade pitke vode u vodoopskrbnim sustavima gradova

Azenié, Boris

Racunalna simulacija rada fotonaponskog sustava

Peri¢, Mario

Primjena Petrijevih mreza i grafceta u sustavima upravljanja osobnim dizalima

Durovié, Gordan

Upravljanje toplinskim procesima u sarznom kemijskom reaktoru

Granosa, Zeljko

Identifikacija i upravljanje nelinearnim vremenski promjenljivim procesima primjenom neuronskih
mreza

Baoti¢, Mato

Development and application of the autotuning PID controller

Branica, Ivan

Kompenzacija ucinaka elasti¢nosti i trenja u prijenosnim mehanizmima slijednih sustava

Deur, Josko




Optimiranje sustava s referentnim modelom i parametarskom adaptacijom Ban, Zeljko

Vektorska regulacija asinkronog motora s procesorom za digitalnu obradu signala IdZoti¢, Tomislav

Upravljanje procesom susenja zrna u kontinuiranim gravitacijskim susarama Sliskovi¢, Drazen

Identifikacija parametara sustava regulacije uzbude sinkronih strojeva Mehmedovié¢, Muharem




